mut omeccanica tovo

ELECTRICSERVO CONTROLS FOR SERIES 2000, 3000 AND VMX MIXING AND SHUNT VALVES
ELEKTRICKE SERVOMOTORY PRO SMESOVACI A ODBOCOVACI VENTILY RADY 2000, 3000 A VMX

ELEKTRICKE SERVOMOTORY PRE ZMIESAVACIE A ODBOCOVACIE VENTILY RADU 2000, 3000 A VMX

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE DO ZAWOROW MIESZAJACYCH | ROZDZIELCZYCH TYPU 2000, 3000 | VMX

NIEKTPHYECKE CEBPOMOTOPbI /18 CMECHTE/IbHbIX M OTBETBUTE/IbHbIX KNIAIAHOB CEPUH 2000, 3000 M VMX

Mod.
V70

&’ MAIN CHARACTERISTICS AND FUNCTION
Series V 70 electric servo controls can be mounted
on series 2000, 3000 and VMX three and four-way
valves with butterfly rotor or circular segment
gates. These are furnished with travel stop
microswitches designed to interrupt the electric
power supply. They are also equipped with clutch
devices for manual control of the valve. Both
motors are supplied with an auxiliary microswitch.
The servo controls available for the various valve
sizes are listed in the overall dimensions table
(Table 4).

HLAVNI VLASTNOSTI A FUNKCE: Elektrické pomocné ovlddaci prvky Fady V 70 je mozné instalovat u tFicestnych a ctyfcestnych ventilii fady 2000, 300 a VMX s kfidlovym rotorem nebo
kruhovym segmentovym Soupétem. Vybaveny jsou meznimi mikrospinaci posunu navrZenymi k prerusovdni napdjeni. Vybaveny jsou také spojkovymi zafizenimi pro rucni fizeni ventilu. Oba
motory jsou vybaveny pomocnym mikrospinacem. Pomocné ovlddaci prvky dostupné pro rizné velikosti ventili jsou uvedeny v tabulce celkovych rozmérii (tab. 4).

HLAVNE VLASTNOSTI A FUNKCIE: Elekirické pomocné oviddacie prvky radu V 70 je mozné instalovat do trojcestnych a Stvorcestnych ventilov radu 2000, 300 a VMX s kridlovym rotorom

alebo kruhovym segmentovym postivacom. Vybavené sti medznymi mikrospinacmi posunu navrhnutymi na prerusovanie napdjania. Vybavené su tiez spojkovymi zariadeniami na rucné
riadenie ventilu. Oba motory st vybavené pomocnym mikrospinacom. Pomocné oviddacie prvky dostupné pre rozne velkosti ventilov sti uvedené v tabulke celkovych rozmerov (tab. 4).
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GEOWNE WEASCIWOSCI | FUNKCIE: Podstawowe Wtasciwosci i funkdje: Flektryczne pomocnicze elementy sterujgce typu V 70 mozna instalowa¢ do zawordw trzykierunkowych i
czterokierunkowych typu 2000, 300 i VMX z motylkowym elementem mieszajqcym lub pierscieniowym suwakiem segmentowym. Sq one wyposazone w kraricowe mikrowytqczniki
przesuwu zaprojektowane do wytqczania zasilania Wyposazone sq rawniez w sprzegta umoZliwiajqce reczne sterowanie zaworem. Oba silniki sq wyposazone w mikrowytgcznik pomocniczy.
Pomocnicze elementy sterujqce dostepne dla réznych Srednic zawordw sq przedstawione w tabeli zawierajqcej wymiary catkowite (tab. 4).

OCHOBHBIE CBOVICTBA M OYHKUMM: 3nexkmpuyeckue 6cnomozamensHele 3emeHmbl ynpasnerus ceput V 70 MoXHO yCmaHagausame y mpexxodosbix U Yembipexxodo8bix
knanatos cepuu 2000, 300 u VMX ¢ kpoinbyamsim pomopom UU Kpy2osbim ce2meHmosbiM noni3yHKoM. OHU 0CHAUleHb! KOHYeBbIMU MUKDPONepeKsioyamenamu c0aued, npeosioxeHHbIMU
K NpepbI8aHuto NUMAHUS. Takxe OHU 0CHAUeHb! COeOUHUMENbHbIMU yCmpolicmeamu 08 py4Ho20 ynpassieHus knanawa. 06a Momopa ocHaujeHsl 8CNOMO2AMeNbHbIM Nepekoyamesnem.
BcnomozamenbHbie anemeHmbl ynpassierus, 0ocmynHble 0151 pa3HblX pa3mepos kanaxos, npugedeHsl 8 mabnuye o6uux pasmepos (tad. 4).

&) OPERATION AND MANUAL CONTROL: All electric servo controls permit ON/OFF (with SPDT electrical command) or modulating (P type regulation with stepper
motor) regulation. The max. angular travel is 90° rotation of the valve gate (standard fixed setting of the travel stop microswitches). In manual control the position
of the gate is controlled by the pointer on the adapter placed on the graduated label on the valve body. To adjust this just press on the manual knob placed above the
servomotor and rotate it to the desired position (see Fig. 2). NOTE: the servomotor must not be installed with its front facing down.

FUNKCE A RUCNI RIZENI: Vsechny elektrické pomocné oviddaci prvky umoziiui regulaci ZAP/VYP (s elektrickym ovldddnim SPDT) nebo modulaci (regulace typu P s krokovym motorem).
Maximdini ihlovy posun je 90° otdceni Soupéte ventilu (standardni fixni nastaveni meznich mikrospinacii posunu). V piipadé rucniho fizeni je poloha Soupéte fizena ukazatelem na adaptéru
naodstupriované stupnici umisténé na télu ventilu. K nastaveni stlacte rucni tlacitko umisténé nad servomotorem a otocte jim do pozadované polohy (viz obr. 2). Pozndmka: servomotor nesmi
byt nainstalovdn Celni stranou smérem dolii.

FUNKCIE A RUCNE RIADENIE: Vsetky elektrické pomocné oviddacie prvky umoziiujii requldciu ZAP/VYP (s elektrickym oviddanim SPDT) alebo moduldciou (reguldcia typu P s krokovym
motorom). Maximdlny uhlovy posun je 90° otdcania postvacom ventilu (Standardné fixné nastavenie medznych mikrospinacov posunu). V pripade rucného riadenia je poloha postivaca
riadend ukazovatelom na adaptéri na odstupriovanej stupnici umiestnenej na tele ventilu. Na nastavenie stlacte rucné tlacidlo umiestnené nad servomotorom a otocte nim do poZadovanej
polohy (pozri obr. 2). Pozndmka: servomotor nesmie byt nainstalovany celnou stranou smerom dole..

FUNKCJEISTEROWANIE RECZNE: Wszystkie elektryczne pomocnicze elementy sterujqce umoZliwiajq requlacje ZAt/WY# (ze sterowaniem elektrycznym SPDT) albo requlacje proporcjonalng
(requlacja typu P z silnikiem krokowym). Maksymalne przesuniecie kqtowe wynosi 90° obrdt suwaka zaworu (standardowe state ustawienie mikrowytqcznikdw kraricowych przesuwu).
W przypadku sterowania recznego potozenie suwaka jest requlowane przy pomocy wskaznika na adapterze na skali umieszczonej na korpusie zaworu. W celu ustawienia naciskamy reczny
przycisk umieszczony nad sitownikiem i przekrecamy go w wymagane potozenie (patrz rys. 2). Uwaga: sitownik nie moze by zainstalowany czesciq przedniq w dot. .

OYHKUNA U PYYHOE YIPABJIEHUE: Bce snexkmpuyeckue 8cnomozamensHole ieMermbl ynpassierus nosgongiom pezynuposky BKJ/BbIKIT (c snexmpuyeckum ynpagneruem SPDT)
unu modynayuell (pezynuposka muna P ¢ wazosvim Momopom). MakcumansHbiil yeon cdsuea 90° 8pateHue NOA3YHKA KAANAHA (CMAHOAPMHAS (UKCUPOBAHHAA HACMPOLKA KOHUYeBbIX
MUKponepexmioyamereli coguza). B cyuae pyyHozo ynpassienus, nosoxeHue nosi3yHKa ynpasnaemcs ykazamesnem Ha adanmopy Ha WKasne, pasmewjeHHol Ha mese knanawd. [na
Hacmpoliku, Haxmume pyyHyIo KHONKY, NOMeLLeHHYI0 Had CepgoMOMOpPOM U nosepHUMe ee 00 mpe6yeMozo NoNIoxeHus (cm. puc. 2). llpumedarue: cepgoMomop Hesb3A ycmaHasusamp
106080(i cMOPOHOL HANPABIIEHUEM BHU3.

Mut Meccanica Tovo S.p.a. zastrzega sobie prawo
do zmiany parametrow technicznych, - Srednic
i specyfikagi  wyrobow bez  wczesnigjszego
poinformowania zainteresowanych.

Mut Meccanica Tovo S.p.A. ocmasnsem 3a co6oii
npaso  nepepatomame - mexHudeckue OanHsie,
pasmepel U cneyuepukayuio 3mux usdenudi Ge3
npedsapumenbHo20 npedynpexoeHus.

Mut Meccanica Tovo S.p.a. reserves the right
to modify without notice technical data,
measures and specifications of products.

Mut MeccanicaTovoS.p.A. si vyhrazuje prdvo upravit
technické tidaje, miry a specifikace téchto vyrobkii
bez predchoziho upozornéni.

Mut Meccanica Tovo S. p. A. si vyhradzuje prdvo
upravit technické tidaje, miery a Specifikdcie tychto
vyrobkov bez predchddzajticeho upozornenia.
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« OVERALL DIMENSIONS (MM) - CELKOVE ROZMERY (MM) - CELKOVE ROZMERY (MM)
WYMIARY CALKOWITE (MM) - OBLUME PASMEPbI (MM)

MOTOREV70 - MOTOREV70-MOTOR V70 -SILNIKV70 - MOTOP V70

SERIE 3000 - SERIE 3000-SERIA 3000-

SERIE 2000 - SERIE2000-SERIA2000-TYP2000- CEP/A 2000 TN

VMX

vmx [ vmx [ vmx | vmx
2
110

VM, VDM VF, VDF

40

VM, VDM
20 ‘ 25
166 88
169 136
50 21

66 66
320 250

‘32

MANUAL KNOB
RUCNIKNOFLIK
RUCNY GOMBIK

PRZYCISK RECZNY

PYYHAA KHOMKA

MANUALKNOB
RUCNIKNOFLIK
RUCNY GOMBIK

PRZYCISK RECZNY

PYYHAS KHOMKA

MANUAL KNOB
RUCNIKNOFLIK

© RUCNY GOMBIK

PRZYCISK RECZNY

é PYYHAA KHOMKA

SERIE 2000 - SERIE 2000-SERIE 2000-TYP2000- CEPHS 2000 SERIE 3000 - SERIE 3000-SERIE 3000-TYP3000- CEPHS 3000

Fig. 2 Overall dimensions - 0br. 2 Celkové rozméry - Obr. 2 Celkové rozmery - Rys. 2 Wymiary cafkowite - Puc. 2 06ujue pa3mepe!

« SERVOMOTOR IDENTIFICATION - IDENTIFIKACE SERVOMOTORU - IDENTIFIKACIA SERVOMOTORA
IDENTYFIKACJA SIEOWNIKA - UAEHTHOUKALNA K/TATTAHA

Specify the following for exact servomotor identification (see Tab. 1 and Tab. 4 for available servomotors). If necessary specify also the connection kit (Tab. 2):

Pro licely presné identifikace servomotoru uvedte ndsledujici tidaje (viz tab. 1 a 4, kde je uveden seznam dostupnych servomotort). V pripadé potieby uvedte také spojovacisadu (tab. 2):
Kvdli presnej identifikdcii servomotora uvedte nasledujtice tdaje (pozri tab. 1 a 4, kde je uvedeny zoznam dostupnych servomotorov). V pripade potreby uvedte tieZ spojovaci set (tab. 2):
W celu doktadnej identyfikacji sitownika nalezy podac nastepujqce dane (patrz tab. 1i 4, zawierajqce zestawienie dostepnych sitownikow). W razie potrzeby nalezy dodatkowo podac¢
typ kompletu przytgczeniowego (tab. 2) :

[Ina npasunbHoll udeHmuUUKayuU KAanaua, ykaxume credytoujue 0arHvle (cm. mab. T u 4, 8 Komopbix npusedeHsl CnUCKU A0CmynHbIX cep8oMomopos). B uiyuae Heobxodumocmu,
YK@Xume makxe coeduHUmebHbIl Komnsexkm (tab. 2). mModenu kaanaHos):

Version For MO version - Pro verzi MO - Pre verziu MO-Dla wersji MO- ina eapuama MO
Verze
Verzia

Wersji

Time for 90° travel
Doba presunu 0 90°
Cas presunu 0 90°
Czas przesuwania 0 90°
Bpems nepemewjenus Ha 90°

Voltage
Napéti
Napiitie
Napigcie
Hanpaxerue

Ref. Value
Ref. hodnota-Ref. hodnota
ia- Ref.

Command signals

Wartos¢ odi Sygnaty sterujqce- Ynpaenarowue cuzHansl

Série-Séria
typ- cepus

[sec] see Table 1
Viztabulka 1
Pozritabulku 1
Patrztabela 1
C(m. mabnuya 1

SeeFig.1
Viz obr. 1
Pozriobr. 1
Patrzrys.1
. puc. 1

Signal Type
Typ signdlu
Typ signdlu
Typ sygnatu
Tun cuzrana

60

90

120

240

480

Tab.5 00=ON-OFF; MO=Modulanting  ON-OFF — ZAP/VYP Modulating — modulace ~ ON-OFF — ZAP/VYP Modulating — moduldcia  ON-OFF — ZAt/WYt Modulating — requlacja proporcjonalna
ON-OFF — BKJ1/BbIK/T Modulating — modynayus

Example: V 70/12/24/M0/A/010: series \/ 70 servomotor with travel time 120 sec., 24V, modulating with reference in position A of fig. 1, command signal type 0-10V.

Example: V70 K3: connection kit for V70 series servomotor for MUT valves series 3000 and VMX.

Priklad: V70/12/24/M0/A/010: servomotor fady V 70, doba posunu 120 sekund, 24V, modulace s referenci'v poloze A na obr. 1, typ fidiciho signdlu 0-10 V

Priklad: V70K3: spojovaci sada pro servomotor fady V 70 pro MUT ventily fady 3000 a VMX

Priklad: V70/12/24/M0/A/010: servomotor radu \/ 70, ¢as posunu 120 sekiind, 24 V, moduldcia s referenciou v polohe A na obr. 1, typ riadiaceho signdlu 0-10 V

Priklad: V70K3: spojovaci set pre servomotor radu V 70 pre MUT ventily radu 3000 a VMX.

Przyktad: V70/12/24/M0/A/010: sitownik typu V 70, czas przestawiania 120 sekund, 24 V, requlacja proporcjonalna z punktem odniesienia w potoZeniu A na rys. 1, typ sygnatu sterujqcego 0-10 V

Przyktad: V70K3: komplet przytqczeniowy dla sitownika typu V 70 dla zaworéw MUT mun 3000 i VMX.

Tpumep: V70/12/24/M0/A/010: cepsomomop cepuu V 70, 8pems cdsuea 120 cekyHd, 24 V, modynayus ¢ pekomeHoayueli 8 nosoxeHuu A Ha puc. 1, mun ynpasnsiowsezo cuenana 0-10 V

Tpumep: V70K3: coedurumeneHeiii komniekm 0714 cepgomomopos cepuu V 70 ons MUT knanarsi cepuu 3000 u VMX.

MUT MECCANICA TOVO S.p.A. - Via Bivio S. Vitale - 36075 Montecchio Maggiore (VI) ITALY - Tel. ++39 0444.491744 - Fax ++39 0444.490134
www.mutmeccanica.com - e-mail:mut@mutmeccanica.com
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W ELECTRICCONNECTIONS- ELEKTRICKE ZAPOJENI - ELEKTRICKE ZAPOJENIE
PODLACZENIE ELEKTRYCZNE - 3/IEKTPUYECKOE NOAK/TIOYEHNE

@ FUNCTIONAL CHARACTERISTICS - PROVOZNI VLASTNOSTI - PREVADZKOVE VLASTNOSTI
WEASCIWOSCI EKSPLOATACYINE - PABOYHE KAYECTBA

The wiring diagram is given on the outside of the motor cover because series V 70 servomotors are supplied only with cable. The servomotor auxiliary
microswitch is factory-installed, eccept for the modulating version. The command signals of the modulating version cannot be modified in the
field, as it is not possible to access the terminal board located inside the motor. Connections are

Servo control series:
Rada ser i - Rad ser
Typ sitownikdw - Cepus cepgomomopos

ON-OFF (00)
ZAP-VYP (00) - ZAP-VYP (00) - Wt-WY£ (00) (00)- BK/-BbIK/T
(00)

Modulating
Modulacni (MO) - Modulacny (MO)
Zregulacjq proporcjonalng (M0) - Modynayuonterii (M0)

-Version

Vere Veria-Wersi - Bapuasm « Schéma zapojeni se nachdzi na vnéjsim krytu motoru, protoZe servomotory fady V 70 se doddvaji pouze s kabely. Pomocné mikrospinace servomotoru jsou instalovdny jiz ve vyrobé s vyjimkou

modulacni verze. Ridici signdly modulacni verze nelze v misté instalace upravit, protoZe svorkovnice uvnitf motoru neni pfistupnd. Zapojeni se provddi pomoci pétipdlového kabelu u verze ZAP-
VYP a ctyipdlového kabelu u modulacni verze. Zapojeni svorek provedte podle tabulky 3.

- Max. angular travel
Max. thlovy posun- Max. uhlovy posun- Maks. przesuniecie kqtowe- 90° 90°
Maxc.yenosoii cdsuz

Schéma zapojenia sa nachddza na vonkajsom kryte motora, pretoZe servomotory radu V 70 sa doddvaji iba s kdblami. Pomocné mikrospinace servomotora s instalované uz vo vyrobe
s vynimkou modulacnej verzie. Riadiace signdly modulacnej verzie nie je mozné na mieste instaldcie upravit, pretoZe svorkovnica vo vntitri motora nie je pristupnd. Zapojenie sa urobi pomocou
ptpélového kdbla pri verzii ZAP-VYP a stvorpdlového kdbla pri modulacnej verzii. Zapojenie svoriek urobte podla tabulky 3.

-Nominal torque

Jmenovity kroutici moment- Menovity kriitiaci moment - Nominalny moment obrotowy- 7N*m
" - )
f

P

Schemat podtqczenia znajduje sie wewngqtrz puszki przytgczeniowej silnika, poniewaz sitowniki typu V 70 dostarcza sie tylko z przewodem. Mikrowytqczniki pomocnicze sitownika sq juz
zainstalowane fabrycznie z wyjqtkiem wersji z requlacjq proporcjonalng. Sygnaty sterujqce w wersji z regulacjq proporcjonalng nie mogq by¢ zmienione w miejscu instalacji, poniewaz listwa
zaciskowa wewnaqtrz silnika nie jest dostepna. Podtqczenie wykonuje sie za pomocq przewodu pieciozytowego dla wersji ZAt-WYE i czterozytowego dla wersji z requlaciq proporcjonalng.
Podtqczenie zaciskdw wykonuje sie zgodnie z tabelq 3.

24Va.c. (od.c); 50/60 Hz

24VA.C (0d.c); 50/60 Hz
24 (0d.c.) Vac, 50-60 Hz

24V ca. (ouc.c); 50/60 Hz

230(24V available); a.c.; 50/60 Hz
230V (24V kdispozici); 50/60 Hz - 230 (k dispozicii 24V),, 50-60 Hz
230 (do dyspozydijest 24 V) c.a,; 50/60 Hz- 230 (9ocm. 24 V) a.c, 50-60 Hz

- Power supply
Napdjeni - Napdjanie- Zasilanie-llumarue

- Absorbed power
Spoti b y Vyko" -5p
[lompe6nsemas MowHoCcmb

Cxema nodKIoYeHUS HAX00UMCS HA BHeLLHEeM Kanome MOMapd, NOMOoMy 4mo cepoMomopsi cepuu V 70 nocmaensiomcs mosivko ¢ kabensamu. BenomoaamessHble Mukponepekoyamenu
(epBOMOMOpA YCMAHOBEHb! yxKe Npu Npou3eodcmae 3a UcKTioYeHUeM MOdYTAYUOHHO20 BAPUAHMA. YNpasAsIouUe Cu2HANb! MOOYTAYUOHHO20 BAPUAHMA HENb3A, 8 Mecme YCMAHOBKU,
nepedesiams, NOMoMy Ymo KJIeMMHUK 8Hympu Momopa He docmyneH. [100K/ioYeHUe 0cyLecmenaemca ¢ NoMOoLbIo NAMUNoocHo2o kabens y eapuanma BK/1-BbIK/ u yemeipexnomoctoeo
Katens y ModynayuoHHoz0 8apuarma. [lodknioyeHue Knemmbl cOenatime & coomeememeuu ¢ mabauyel 3.

¥ vykon- Pobdr mocy - 1.5VA 1.5VA

- Degree of protection
Stupeii ochrany - Stuperi ochrany - Stopieri ochrony - Cmenerb oxpate!

- No. of micro switches

Pocet mikrospinaci - Pocet mikrospinacov- Liczba mikrowylqcznikow ON-OFF VERSION (00) - Verze ZAP-VYP (00) - Verzia ZAP-VYP (00)

ON-OFF VERSION (00) - Verze ZAP-VYP (00) - Verzia ZAP-VYP (00)

| TR

-Konuyecmso mukponepekntoyameneli

Wersja ZAt-WYt (00) - Bapuanm BK/1-BbIK/1 (00) Wersja ZAt-WYt (00) - Bapuarm BK/1-BbIK/1 (00)

- Capacity of auxiliary microswitches -
Kapacita pomocnych mikrospinacii- Kapacita pomocnych mikrospinacov -
Liczba mikrowytgcznikow pomocniczych - lomenyuan
B( i

3A250V ca.

- Max. ambient temperature
Max. okolni teplota - Max. okolitd teplota- Maks. temperatura otoczenia-
Makc. memnepamypa okp. cpedel

50°C

50°C

Weight - Hmotnost- Hmotnost - Giezar- Macca

~05kg

~05kg

- Overall dimensions (mm)
Celkové rozméry - Celkové rozmery- Wymiary catkowite-
Cepus 06wue pasmep

90x100x90

90x100x 90

- Cover material
Materidl krytu - Materidl krytu- Materiat obudowy- Mamepuan konnaka

Policarbonato (*)
polykarbondt (*) - polykarbondt (*) -
poliweglan (*) - nonukap6oHam (*)

Policarbonato (¥)
polykarbondt (*) - polykarbondt (¥) -
poliweglan (*) - nonukap6oram (*)

- Fastening bracket material
Materidl upinaci podpéry - Materidl upinacej podpery - Materiat konsoli do
mocowania - Mamepuan 3axumHoti ckoGku

Policarbonato (*)
polykarbondt (¥) - polykarbondt (*) -
poliweglan (*) - nonukapbonam (*)

Policarbonato (*)
polykarbondt (¥) - polykarbondt (*) -
poliweglan (*) - nonukapboram (*)

-Travel time of 90° (sec.)
Doba posunu 90° (s) - Cas posunu 90° (s)- Czas przestawiania 90° (s)-
Bpems cosuea 90° (s)

240,480

60,90, 120

- Command signals
Ridici signdly - Riadiace signdly- Sygnaty sterujqce-
Ynpasnarowjue cuzraner®

(*) Self-extinguishing (¥) Samozhdseci
Table 1Technical characteristics ~ Tab. 1 Technické viastnosti riiznych
for the various servo dostupnych servomotord.

control models available.

Three SPDT contacts
SPDT se tfemi kontakty - SPDT s tromi kontaktmi-
SPDT z trzema stykami - SPDT c mpemsa koHmakmamu

(*) Samohasiace (*) Samogasnqcy

Tab. 1 Technické viastnosti roznych
dostupnych servomotorov.

Tab. 1 Wiasnosci techniczne réznych
dostepnych sitownikdw.

0-5V; 1-5V;0- 10V, 2-10V;
0-20mA; 4-20mA

(*) Camonozawaroujuti

Tab. 1 TexHuyeckue cgoiicmea
Da3HbIX 00CMyNHbIX
epeoMomopos.

& MUTVALVE CONNECTION KIT- sposovAci SADA VENTILU MUT - SPOJOVACI SET VENTILU MUT

KOMPLET PRZYLACZENIOWY DO ZAWOROW MUT - COEAAUHUTE/IbHbIA KOMIJIEKT K/TAAHA MUT

V70 K2

V70K3

For series 2000 MUT valves
Pro ventily MUT fady 2000 - Pre ventily MUT radu 2000
Do zaworéw MUT typu 2000 - [ns knanaros MUT cepuu 2000

For series 3000 and VMX MUT valves
Pro ventily VMX MUT fady 3000 - Pre ventily VMX MUT radu 3000
Do zaworéw VMX MUT typu 3000 - [Ins knanaros VMX MUT cepuu 3000

No. 1 adapter between motor shafts and valve.

1 ks adaptér mezi hiidelemi motoru a ventilem - 1 ks adaptér medzi hriadelmi motora a ventilom
1szt. tqcznik watu silnika z zaworem- 1 wm adanmop Mexdy 0cbto MOMOpPA U KNANAHOM

No. 1 adapter between motor shafts and valve.
1 ks adaptér mezi hridelemi motoru a ventilem - 1 ks adaptér medzi hriadelmi motora a ventilom
1szt. tgcznik watu silnika z zaworem- 1 wm adanmap Mexdy 0cblo MOMOpa U KNANaHOM

No. 2 anti-rotation stud bolts.
2 ks Srouby proti otdceni - 2 ks skrutky proti otdcaniu

2 szt. Srub zapobiegajqcych obracaniu - 2 wm suHmsl npomug epaujeHus

No. 2 anti-rotation stud bolts.

2 ks Srouby proti otdceni - 2 ks skrutky proti otd¢aniu
2 szt. Sruby zapobiegajqce przed obrotem - 2 wm 6uHmb! NPOMUB 8pajeHu

No. T motor fastening screw + valve shaft..

1 ks upinaci Sroub motoru + ventilovd hiidel - 1 ks upinacej skrutky motora + ventilovy hriadel
1szt. Sruba mocujqca silnik + trzpieri zaworu - 1 wm 3axumHoti 8UHM MoMopa + ocb KNANaHa

No. 1 motor fastening screw + valve shaft..
1 ks upinaci Sroub motoru + ventilovd hridel - T ks upinacej skrutky motora + ventilovy hriadel
1szt. Sruba mocujqca silnik + trzpieri zaworu - Twm 3axumHol 8uHM Momopa + ocb KNANAHA

OPERATION - Funkce - Funkcia
Funkdja - Oynkyus

(¥) CABLE COLOR
Barva kabelu - Farba kdbla
Kolor przewodu - ljgem ka6ena

OPERATION - Funkce - Funkcia
Funkja - OyHkyus

(*) CABLE COLOR
Barva kabelu- Farba kdbla
Kolor przewodu - ljeem kabena

Neutral Blue
Neutrdlni- Neutrdl - Neutralny -Hei modry - modry - niebieski - curuii

Supply: phase - Napdjent: fdze - Napdjanie: fdza Blue
Zasilanie: faza-Mumanue: dpaza modry- modry- niebieski - curuti

p

Clockwise rotation - Otdceni ve sméru chodu hodinovych rucicek -

Otdcanie v smere chodu hodinovych ruciciek - Obracanie w kierunku

ruchu wskazéwek zegara-Bpaujerue no 4acosoii cmpenku

Microswitch open (NO) - Mikrospinac otevieny (NO)- Mikrospinac Red

otvoreny (NO) - Mikrowytqcznik normalnie otwarty (NO)
M i i (NO)

Brown Supply: neutral - Napdjeni: neutrdl - Napdjanie: neutrd! Brown
hnédy- hnedy-brqzowy - KopuyHesbii Zasilanie: neutralny -ITumanrue: welimpan hnédy- hnedy-brgzowy - kopuuressiii

Positive command signal - Kladny fidici signdl - Kladny riadiaci signdl Red

Cerveny - Cerveny- niebieski - cunuti Dodatni sygnat sterujqcy -IlonoxumensHeili ynpasastoujuil cueHan Cerveny- Cerveny- niebieski - curuti

gL

Negative command signal - Zdporny fidici signdl Black

Microswitch common (C) - Mikrospinac spolecny (C)- Mikrospina¢ Grey CIdUVE LONTaTE ! . . D .
Zdporny riadiaci signdl- OmpuyameneHelti ynpasasiowuti cueHan - cerny- Cierny- czarny - YepHlii

spolocny (C)- Mukponepexnioyamens cosmecmbiti (C) Sedivy - sivy- szary - cepalii

Counter-clockwise rotation - Otdceniprotisméru f ch ucice Black
Otdanieprtismeru hodbodiovychruciiek- Obraciewi '

Cerny- Cierny- czarny - YepHblli

dorud)uﬁ/slmzdmkzegam-Bpamenuenpwnuauacoeoﬁanpenm

Tab. 3 In the 00 version, the auxiliary microswitch C-NO, with standard MUT contact closure in the travel stop position 0-1 (position B). In the modulating version the reference to count
the steps is in position A (standard MUT). This reference is carried out each time the motor is recharged.

(*) The colours may vary: refer to the electrical diagram on the lable or to the instructions leaflet enclosed with the motor.

Tab. 3 Ve verzi 00 se pomocny mikrospinac C-NO se standardnim MUT uzavird v poloze zastaveni posunu 0-1 (poloha B). V modulacni verzi se reference k pocitdni kroki nachdzi v poloze A
(standardni MUT). Tato reference se provddi pfi kazdém zavedeni napdjeni motoru.

(%) Barvy se mohou riznit: viz schéma elektrického zapojeni na stitku nebo v pokynech doddvanych s motorem.

Tab. 3 Vo verzii 00 sa pomocny mikrospinac C-NO so Standardnym MUT uzatvdra v polohe zastavenia posunu 0-1 (poloha B). V modulacnej verzii sa referencie na pocitanie krokov nachddzajii v
polohe A (Standardny MUT). Tdto referencia sa urobi pri kaZzdom zavedeni napdjania motora.

(%) Farby sa mézu lisit: pozri schému elektrického zapojenia na Stitku alebo v pokynoch doddvanych s motorom.

Tab. 3 W wersji 00 mikrowytqcznik pomocniczy ¢-NO ze standardowym MUT zwiera styki w pofozeniu do zatrzymania przesuwu 0-1 (potoZenie B). W wersji z requlacjq proporcjonalng punkt
referencyjiny do liczenia krokéw znajduje sie w potozeniu A (standardowy MUT). Takie odniesienie wykonuje sie przy kazdym witqczeniu zasilania silnika.

(*) Kolory mogq sie réznic: patrz schemat potqczen elektrycznych na tabliczce albo w zaleceniach dostarczonych z silnikiem.

Ta6. 3 B sapuanme 00, scnomozamensHoili nepekmodamens -NO co cmanoapmusim MUT 3akpeieaemca 6 nonoxexuu ocmarosku coguea 0-1 (nonoxerue B). B modynayuoHHom éapuarme
PpeKoMeHOayUs K cyemy wiazo8 Haxo0uMcs 8 nonoxenuu A (cmanoapmrviti MUT). dma pekomeHOayus npogodumcs npu Kaxoom 3agedeHuu nUmaxus Momopa.

(¥) Llsema mozym meHAMbCA: CM. Cxemy 37eKmpuyeckozo NOOKIKYeHUA Ha WuUMKe UU 8 UHCMPYKYUL, N0CMassisemoli ¢ MOmopom.

Position A: closing position of micro end switch with anticlockwise
rotation.

Poloha A: uzaviraci poloha koncového mikrospinace s otdcenim proti sméru
chodu hodinovych rucicek

Poloha A: uzatviracia poloha koncového mikrospinaca s otdcanim proti
smeru chodu hodinovych ruciciek

Potozenie A: potozenie wigczenia wylqcznika kraricowego przy obracaniu
przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara

lonoxerueA:
MUKpONepeKIl04amens ¢ 8paujeHUem NPomus 4acosoll cmpenku

Position B: closing position of micro end switch with

clockwise rotation.

Poloha B: uzaviraci poloha koncového mikrospinace s otdcenim ve sméru
chodu hodinovych rucicek

Poloha B: uzatvdracia poloha koncového mikrospinaca s otdcanim v smere
chodu hodinovych ruciciek

Potozenie B: pofozenie wigczenia wytqcznika kraricowego przy obracaniu
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

Ionoxerue B: nosioxetue

o yacosoli cmpenke

C

e 2 P

2blank slots, depth 11
2 prdzdné sloty, hloubka 11
2 prdzdne sloty, hlbka 11
2 puste gniazda, gtebokos¢ 11
2 nycmele cromel, 2ny6ura 11

0br. 1 Pohlad na rucnii pdcku (pozri obr. 2)
Uhlové otdcanie medzi adaptérom a 45° hriadelom krokového motora.
Rys. 1 Widok na dzwignie reznq (patrzrys. 2)

2blank holes, dia. 5x6
2 prdzdné otvory, primér 5x6
2 prdzdne otvory, priemer 5x6
2 puste otwory, Srednica 5x6
2 nycmble c10mbl, duamemp 5x6

Fig.1: As seen from the manual lever (see fig. 2).
Angular rotation between adapter and 45° step motor shaft.. Kqt obrotu pomiedzy adapterem i 45° watka silnika krokowego.
0br. 1 Pohled na rucni pdcku (viz obr. 2) Puc. 1 Bud Ha py4Hoti pervaz (cm. puc. 2)

Uhlové otdceni mezi adaptérem a 45° hiideli krokového motoru. y (inosop 0y pomu45°
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